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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt budowlanych w ramach przedmiotowej inwestycji pn. ,,Modernizacja czterech
pompowni wody w miejscowosciach Rokietnica i Tuliglowy w ramach inwestycji pn. " Rozbudowa 1
modernizacja gminnej infrastruktury wodociagowej i kanalizacyjnej wraz z ujeciem wody oraz

199
.

oczyszczalnig Sciekow
1.2 Zakres robot objetych specyfikacjq techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne dla robot
budowlanych i nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z odrgbnymi opracowaniami takimi jak:

- Specyfikacjg Techniczng — branza sanitarna

- Specyfikacja Techniczng — branza elektryczna i AKPiA.

1.3 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i1 poleceniami Inzyniera.

1.4 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa, ktdrg Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy,
bedzie zawiera¢ czg$¢ opisowq i rysunkows.

Dokumentacja projektowa zawiera niezbgdne rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy.

1.5 Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Wymagania wyszczegolnione w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej oraz
dokumentach przekazanych przez Inwestora Wykonawcy objete umowa w cho¢by w jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub przeoczen w
Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora oraz
Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji.
Odstepstwa od projektu moga dotyczy¢ jedynie zastgpienia zaprojektowanych materiatow przez inne
materialy lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstgpstwa od
zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg powodowac obnizenia warto$ci funkcjonalnych i
uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zamiany materiatow i elementow okreslonych w dokumentacji
technicznej na inne, nie moga powodowac zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z wytycznymi zawartymi w Projekcie Technicznym lub
STWiIOR i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a rozbiorka nastapi na koszt Wykonawcy.



1.6 Zabezpieczenie terenu budowy

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z dokumentacjg zawierajacg wszystkie
uzgodnienia, projekty, dziennik budowy w terminie okreslonym w dokumentach umowy.

1.7 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym ogrodzenia, por¢cze, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony Roboét. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje si¢, ze jest wlgczony w cen¢ umowng.

1.8 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

W trakcie prac budowlanych Wykonawca jest obowigzany uwzgledni¢ ochron¢ s$rodowiska na
obszarze prac, a w szczegolnosci ochrong gleby, zieleni i stosunkow wodnych.

Przy wykonywaniu prac montazowych zastosowa¢ nalezy rozwigzania ograniczajgce poziom halasu
do wartosci dopuszczalnych w Rozporzadzeniu Ministra Srodowiska z dnia 14 czerwca 2007 r. (Dz.U.
nr 120, poz. 826).

1.9 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.10 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Osoby trzecie oraz osoby wykonujgce roboty budowlane nie moga by¢ narazone na dzialanie
czynnikoéw szkodliwych dla zdrowia lub niebezpiecznych, a w szczegdlnosci takich jak hatas,
wibracje, promieniowanie elektromagnetyczne, pyly i gazy o nat¢zeniach i stgzeniach
przekraczajgcych wartosci dopuszczalne.

Wykonawca odpowiada za ochrong wlasnosci w okresie trwania robdt i bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez niego szkody.

1.11 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Przy wykonywaniu robot Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania przepisow w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegolnos$ci Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych
(Dz.U. nr 47, poz. 401).

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robdt jest obowigzany opracowac instrukcje
bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez



nich robot. Wszystkie osoby przebywajace na terenie budowy obowigzuje stosowanie niezbednych
srodkow ochrony indywidualne;.

Podczas mechanicznego zatadunku lub roztadunku materiatdéw lub wyrobdw, przemieszczanie ich nad
ludZmi Iub kabina, w ktorej znajduje si¢ kierowca, jest zabronione.

Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwo$cig uruchomienia
przez osoby nieuprawnione do ich obstugi.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne uprawnienia budowlane w rozumieniu Ustawy ,,Prawo
Budowlane" do wykonywania prac, ktorych si¢ podejmuje.

Przed przystapieniem do robdt szczegodlnie niebezpiecznych nalezy :

e sprawdzi¢ tozsamos$¢ i zaswiadczenia kwalifikacyjne oso6b wymienionych w poleceniu
pisemnym,
o wskaza¢ brygadzie wykonawczej miejsce pracy,
e sprawdzi¢ razem z kierownikiem robot czy w miejscu pracy zostaly zachowane wlasciwe
zabezpieczenia i inne warunki BHP.
Wykonaweca jest zobowigzany do przestrzegania przepisow ochrony przeciwpozarowej, ma obowigzek
wyposazenia w sprzet p.poz. placu budowy i magazyndéw oraz utrzymywanie go w nalezytym stanie.

1.12 Warunki dotyczace organizacji ruchu, ogrodzenia placu budowy

Wykonawca dostosuje transport do placu budowy w powigzaniu z ruchem pieszym
i samochodowym odbywajacym si¢ na drodze w rejonie budowy. Teren wykonywania robot winien
by¢ na czas ich realizacji zabezpieczony przed dostepem 0so6b trzecich.

Ogrodzenie placu budowy powinno by¢ tak wykonane, aby nie stwarzato zagrozenia dla ludzi.
Wysokos¢ ogrodzenia powinna wynosi¢ co najmniej 1,50 m. W ogrodzeniu placu budowy powinny
by¢ wykonane oddzielne bramy dla ruchu pieszego, pojazdow.

Szerokos$¢ drog komunikacyjnych na placu budowy powinna by¢ dostosowana do uzywanych
srodkow transportowych i nasilenia ruchu. Szeroko$¢ ciagu pieszego powinna wynosi¢ przy ruchu
jednokierunkowym co najmniej 0,75 m, a przy dwukierunkowym co najmniej 1,2 m. Strefe
niebezpieczng (miejsca niebezpieczne), w ktorej istnieje zrodto zagrozenia, np. z powodu mozliwosci
spadania z gory przedmiotow lub materiatow, nalezy oznakowac i ogrodzi¢ porgczami badz
zabezpieczy¢ daszkami ochronnymi.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony
W ceng umowng.

1.12 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w specyfikacji sg zgodne z przepisami, normami. Ponadto:

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacjg Robot i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdot w formie wyliczen, szkicow i



ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
InZyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakos$ci materiatdéw oraz Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie pisemne;j
dotyczgce sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

Roboty budowlane — ogot dziatan, niezbednych do podjgcia w ramach realizacji przez Wykonawce
przedmiotu zadania.

Materialy — wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna oceng techniczng wyrobu stwierdzajaca
jego przydatnos$¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do
udzielania aprobat technicznych.

Umowa — umowa na wykonanie zadania objetego specyfikacjami, zawarta po rozstrzygnigciu
przetargu pomigdzy Zamawiajacym (Inwestorem) i Wykonawcag.

1.13 Stosowanie si¢ do prawa innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest przestrzega¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sg zwigzane z
robotami 1 bedzie odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepisow oraz wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania stawiane materialom

Materiaty moga by¢ stosowane od producentow krajowych i zagranicznych, ktore sa zgodne z
normami lub posiadaja aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie organy oraz atesty lub oceny
higieniczne na kontakt z woda pitna.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jako$ciowych materiatow
dostarczanych oraz ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie na plac budowy.

2.2 Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdow i odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera lub Zamawiajgcego. Zatwierdzenie
partii (cze$ci) materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodla uzyskajg zatwierdzenie.



Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie postgpu Robot.

2.3 Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zroédel miejscowych, witaczajac w to zrédta wskazane przez
Zamawiajgcego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Zamawiajgcemu wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi lub
Zamawiajgcemu. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jako$ciowych materialéw z jakiegokolwiek zrdodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do Robodt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wiasciwos¢ do Robot i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera lub Zamawiajgcego.

Migjsca czasowego skltadowania begdg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Zamawiajacym lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.5 Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Zamawiajgcego. Jesli
Inzynier/Zamawiajacy zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robot niz te, dla
ktorych zostaly zakupione to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez
Inzyniera/Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.6 Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢é wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Zamawiajgcego o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera/Zamawiajgcego. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez  zgody
Inzyniera/Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST,
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PZJ lub projekcie organizacji Robdt zaakceptowanym przez Inzyniera/Zamawiajgcego; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprze¢t powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Zamawiajgcego.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Zamawiajacemu kopie = dokumentow  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Zamawiajacego o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
InZyniera/Zamawiajacego, moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkéw umowy
zostang przez Inzyniera/Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os$ przy transporcie
materialow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera/Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Roboét 1 wlasciwo$ci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym
umowa.

Srodki transportu niecodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé¢ uzyte
przez Wykonawce¢ pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog
publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed rozpoczgciem robot Wykonawca opracuje:

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktada¢ si¢ z czgsci opisowej i
graficznej,

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

e projekt organizacji budowy,
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jakos$é
zastosowanych materiatow i wykonywanych Roboét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Roboét oraz poleceniami Inzyniera/ Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzegdnymi okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej Iub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Zamawiajgcego.

Nastepstwa  jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w  wytyczeniu
1 wyznaczaniu Robét zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier/Zamawiajacy, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez
Inzyniera/Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow Robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Zamawiajacy uwzgledni wyniki
badan materialdow i1 Robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwesti¢. Polecenia Inzyniera/Zamawiajgcego bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Zamawiajacy bedzie wymagatl od Wykonawcy dokumentow potwierdzajacych utylizacje odpadow
zgodnie z gospodarka odpadami.

Elementy stalowe nalezy wywiez¢ na ztomowisko, a otrzymane pienigdze rozliczy¢ z Urzedem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
InZyniera/Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
InZzyniera/Zamawiajgcego.

6.2 Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Roboét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozong jakos¢ Robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg Robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatlow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Zamawiajacy moze zazadaé¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz Robodt z czgstotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sg okre§lone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Zamawiajacy ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajagcych procedury badan.

Inzynier/Zamawiajgcy bedzie mie¢ nicograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier/Zamawiajacy bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze
moga wplyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Zamawiajgcy natychmiast wstrzyma uzycie do
Robot badanych materiatdéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Zamawiajacy bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera/Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Zamawiajacego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Zamawiajacego beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Zamawiajgcego.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowac
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/Zamawiajacego.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera/Zamawiajacego o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Zamawiajgcego.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Zamawiajgcemu Kkopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, jednak nie pozniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.
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Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Zamawiajgcemu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6 Badania prowadzone przez Inzyniera/Zamawiajacego, Inspektora

Nadzoru

Do celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia Inzynier/Zamawiajacy uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i1 badania materialow u Zrédla ich wytwarzania, i
zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow.

Inzynier/Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez
Wykonawece, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatdéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcey. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Zamawiajacy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtdérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materialow i Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Zamawiajacy, Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore
posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

- deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

» Polska Normg lub
» aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1. i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji
Techniczne;.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego.

Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Zamawiajacemu.
Jakiekolwick materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
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gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgdg dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;,

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow Robot,

terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,

przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera,

VVVVY

Y V

daty zarzadzania wstrzymania Roboét, z podaniem powodu,
» zgloszenia 1 daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg¢sciowych
i ostatecznych odbiorow Robot,
» wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
» stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresic wykonywania Robodt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
» zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;j,
» dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,
» dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
» wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
» inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy be¢dg przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

Ksigzka Obmiaréw

Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Ksigzki Obmiarow.
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Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci Iub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o
jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru Robot.
Powinny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych, nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

- protokoty odbioru Robét,

- protokoty narad i ustalen,

- korespondencje¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne
dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na zZyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowa 1 ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Zamawiajacego o
zakresie obmierzanych Robot i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Ksigzki Obmiarow.

Jakikolwick btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera/Zamawiajacego na
pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej

ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawece i Inzyniera.

7.2 Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Dtugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
wzdtuz linii osiowe;.
Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m® jako dhugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd;j.
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Ilosci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksiegi obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robdot bedg
zaakceptowane przez Inzyniera/Zamawiajacego. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caly
okres trwania Robot.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢dg wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksigzki Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zalgcznika do Ksigzki Obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi wstepnemu,
- odbiorowi koncowemu.
8.1 Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Roboét zanikajagcych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét.
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Odbioru Robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie
po6zniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru
czeSciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Roboét. Odbioru Robot
dokonuje Inzynier.

8.3 Odbior wstepny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakos$ci 1 warto$ci.

Calkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecno$ci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikéw badan i pomiardow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robdot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowg 1 ST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych
Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje¢ Projektowg podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
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- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne).

- Recepty i ustalenia technologiczne.

- Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

- Dzienniki Budowy i Ksigzke Obmiaréw (oryginaly).

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

- Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z ST 1 ew. PZJ.

- Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ.

- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom
urzadzen.

- Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu.
- Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.
- Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedtug komisji Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupehniajgce beda zestawione wedhug
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.4 Odbior koncowy

Odbidr koncowy polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior wstepny Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:

» robocizne bezposrednig wraz z kosztami,
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» warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkéw i transportu na plac budowy,
» wartos¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami,
» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-01 INSTALACJE SANITARNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Branzy Instalacyjnej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot budowlanych w ramach przedmiotowej inwestycji pn.
»Moderizacja czterech pompowni wody w miejscowosciach Rokietnica i Tuliglowy w ramach
inwestycji pn. " Rozbudowa i modernizacja gminnej infrastruktury wodociagowej i1 kanalizacyjnej
wraz z ujeciem wody oraz oczyszczalnig Sciekow"”.

Wymagania zawarte w niniejszej Specyfikacji technicznej nalezy rozumie¢ i1 stosowaé
w powigzaniu z pozostatymi Specyfikacjami Technicznymi obj¢tymi zakresem inwestycji.
Wymagania zawarte w niniejszej specyfikacji nalezy rozumie¢ i1 stosowaé¢ w powigzaniu
z odrgbnymi opracowaniami takimi jak:

- Specyfikacja Techniczng— wymagania ogolne,
- Specyfikacja Techniczng— branza elektryczna.

1.2 Zakres robot objetych specyfikacjq techniczng

Niniejsza Specyfikacja Techniczna obejmuje roboty instalacyjne majgce na celu dostarczenie
do odbiorcow wody pitnej o jakosci spelniajgcej wymagania stawiane wodzie do picia wg
Rozporzadzenia Ministra Zdrowia z dnia 7 grudnia 2017 r. w sprawie jakosci wody przeznaczonej do
spozycia przez ludzi oraz o odpowiednim cis$nieniu.

Ogolny zakres robot przewidywanych w niniejszym opracowaniu obejmuje:

1) W pompowni PS-1, w zestawach hydroforowych 20.P.1-4, 30.P.1 oraz 30.P.2-4 projektuje
si¢ instalacje tylko nowych pomp w miejsce starych. Modernizacja obejmuje roéwniez
zastgpienie starego zbiornika nowym, poprzez czasowy demontaz S$ciany kontenera.
Pompownia PS-1 wyposazona bgdzie w nowe wodomierze DN80. Dobdér wodomierzy o
wigkszej $rednicy nominalnej wzgledem istniejacych wigze si¢ z koniecznoscia przebudowy
czesci sgsiadujacego orurowania. Zgodnie z rysunkami zlikwidowane beda redukcje i
zastapione prostymi odcinkami wykonanymi z PE i stali nierdzewnej laczonymi poprzez
zastosowanie kotnierzy stalowych PN10 i muf elektroopowych PE100 SDR17 DN90.

2) Modernizacja pozostatych pompowni tj. PS-2, PS-3, PS-4 obejmuje wymian¢ calego
orurowania, armatury i zestawdéw hydroforowych z wyjatkiem szafy sterujacej. Zestawy
pompowe wymienione zostang na nowe z charakterystyka zblizong do istniejacych. W
pompowniach PS-2, PS-3, PS-4 istniejacy uktad zostanie odwzorowany z wykorzystaniem
nowych elementéw poprzez instalacje orurowania ze stali nierdzewnej gat. 304, wraz z
armaturg. Zaleznie od pompowni zamontowana bedzie armatura odpowiadajaca istniejace;.
Wyjatek stanowi montaz wodomierzy, ktore obecnie nie sa zamontowane na instalacjach
wyszczegolnionych pompowni. Projektuje si¢ montaz urzadzen pomiarowych na odcinkach za
kolektorami tlocznymi Zestawoéw Hydroforowych, zgodnie z rysunkami. Wodomierze
wszystkich pompowni nalezy wpia¢ w istniejacy monitoring. W zwigzku z dalszym
uzytkowaniem, projektuje si¢ wsparcie istniejgcych szaf sterujgcych na nowych podporach
wykonanych ze stali nierdzewnej. Ponadto Pompownia Sieciowa PS-3 zasilana jest z
pobliskiego zbiornika, we wnetrzu ktorego projektuje si¢ montaz sondy hydrostatyczne;j.
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Szczegdtowy opis przedmiotu zamdwienia zawiera dokumentacja projektowa pn. ,,Modernizacja
czterech pompowni wody w miejscowosciach Rokietnica i Tuliglowy w ramach inwestycji pn. "
Rozbudowa i modernizacja gminnej infrastruktury wodociggowej i kanalizacyjnej wraz z ujgciem

. Dokumenty te sg w posiadaniu Zamawiajgcego i bedg

"9

wody oraz oczyszczalnig $ciekow
udostepnione Oferentom.

1.3 Okreslenia podstawowe

Roboty budowlane - przy wykonywaniu instalacji nalezy rozumie¢ wszystkie prace budowlane
zwigzane z wykonaniem instalacji zgodnie z ustaleniami projektowymi,

Wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca ww. roboty budowlane,

Inzynier (Inspektor Nadzoru Inwestorskiego) - osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne 1 praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzér nad budowa obiektu budowlanego.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezacg kontrole jakosci 1 ilosci
wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego
obiektu.

Woda surowa — woda dostarczana z ujecia wody, wymagajaca uzdatnienia

Woda uzdatniona — woda poddana procesom uzdatniania, ktéra odpowiada parametrom wody pitne;j
Pompa — urzadzenie do mechanicznego przetlaczania cieczy na wyzszy poziom lub do miejsca o
wyzszym jej cisnieniu.

Przeplywomierz/ wodomierz — urzadzenie pomiarowe stuzgce do pomiaru ilo$ci przesylanej
przewodem cieczy lub gazu.

Cisnienie robocze instalacji prob. — obliczeniowe (projektowe) ciSnienie pracy instalacji, ktore dla
zachowania zaktadanej trwalos$ci instalacji nie moze by¢ przekroczone w zadnym jej punkcie.
Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw z prowadzeniem
budowy.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg Projektowg oraz
ST-00.

1.4 Wymagania Ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i Poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robot
podano w SST ,,Wymagania Og6lne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI I WYROBOW
I MATERIALOW

2.1 Wymagania dotyczace wlasciwosci materialow i wyrobow

Zastosowane materiaty powinny posiada¢ wlasciwosci spelniajace wymogi wytrzymatosciowe
i jakosciowe wynikajace z Dokumentacji Projektowej, posiada¢ Swiadectwa i Aprobaty Techniczne
zgodne z Polskimi Normami oraz wytycznymi branzowymi (PZH, ITB, itp.), znaki bezpieczenstwa
,B”. Przed przystapieniem do prac, Wykonawca przedstawi do akceptacji kompletng list¢ wyrobow i
urzadzen, ktore =zastosuje do wykonawstwa. Na tej podstawie wykonawca uzyska przed
zastosowaniem wyrobu akceptacje¢ Inspektora Nadzoru.
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Charakterystyczne parametry, wiasciwosci i wymagania w zakresie materiatow, elementow
stosowanych ~ w  realizacji  robo6t muszg  odpowiada¢  postanowieniom  zawartym
w dokumentach kontraktowych, jak rowniez w zamowieniach.

W razie niejasnosci Wykonawca powinien dostarczy¢ katalogi, szkice i rysunki, ktore moga byc
wymagane przez Inspektora. Kazda propozycja Wykonawcy, ktéora nie bedzie odpowiadaé
technicznie, jakoSciowo lub estetycznie przewidzianym w projekcie urzadzeniom, bedzie mogta byc
odrzucona.

Dostarczone na miejsce budowy materialty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
1 zgodnosci z danymi technicznymi wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materialow (peknigcia,
ubytki, zgniecenia). Materiaty nie spelniajagce wymagan zostang przez Wykonawce wywiezione z
placu budowy, lub na zgdanie Inspektora Nadzoru ztozone
w odpowiednim miejscu.

Wymagania cd. gléwnych urzadzen :

Wszystkie materiaty kontaktujace si¢ bezposrednio z woda pitng muszg mie¢ Atest Higieniczny PZH
do kontaktu z wodg pitna.

Szczegotowy opis wymagan urzadzen projektowanych zawarty zostal w dokumentacji projektowe;j
(Projekt Techniczny) pn. ,,,,Modernizacja czterech pompowni wody w miejscowosciach Rokietnica i
Tuliglowy w ramach inwestycji pn. " Rozbudowa i1 modernizacja gminnej infrastruktury

"9

wodociaggowej i kanalizacyjnej wraz z ujgciem wody oraz oczyszczalnig Sciekow"”.

2.2 Certyfikaty i deklaracje

Uzyte przez Wykonawce materialty powinny posiadac:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa zapewniajacy zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslanymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz  wlasciwych  przepisow
1 dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normga lub
- aprobate¢ techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okres§long w pkt.1 i ktore spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatdéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek
materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

2.3 Wymagania dotyczace przechowywania, transportu, warunkow dostaw,
skladowania i kontroli jakoSci materialow i wyrobow

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda potrzebne do robot
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$¢ i wihasciwos$¢. Urzadzenia,
osprzet, armatura odcinajgca, automatycznej regulacji i pomiarowa powinna by¢ przechowywana w
fabrycznych opakowaniach w pomieszczeniu zamknietym, jak najblizej remontowanego
pomieszczenia.

Sktadowanie rur, armatury i ksztaltki stalowe /stal nierdzewna/
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Magazynowane materialy powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promieni
stonecznych, temperaturg nie wyzsza niz 40°C i opadami atmosferycznymi. Dhuzsze sktadowanie rur
powinno odbywa¢ si¢ w pomieszczeniach zamknietych lub zadaszonych. Rury powinny by¢
sktadowane na roéwnym podlozu na podktadach i przektadkach drewnianych, a wysoko$¢ stosu nie
powinna przekracza¢ 1.5m. Zabezpieczenie przed rozsuwaniem si¢ dolnej warstwy rur mozna dokonaé
za pomocg kotkow i klinow drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i
magazynowania nalezy cze¢sci uszkodzone odcigé, a konce rur sfazowacé. Ksztaltki, zlgczki i inne
drobne materialty powinny by¢ sktadowane w sposob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej
omowionych §rodkow ostroznosci.

2.4 Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli dokumentacja przewiduje wariantowe stosowanie materialow i elementow budowlanych
oraz urzadzen w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Ilub
Zamawiajgcego o proponowanym wyborze. Wybrany i zaakceptowany materiat, element budowy lub
urzadzenie nie moze by¢ zmieniany bez zgody Zamawiajacego

2.5 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Nie dopuszcza si¢ stosowania materiatow, ktore w sposob trwaty oddzialuja szkodliwie na
otoczenia. Materiaty promieniotwdrcze nie mogg wywolywaé¢ promieniowania o st¢zeniu wyzszym,
niz dopuszczone przepisami prawa.

Materiaty, ktore wykazuja szkodliwos¢ dla otoczenia jedynie podczas prowadzenia robot,
a po ich zakonczeniu szkodliwos¢ ustepuje moga by¢ wbudowane pod warunkiem przestrzegania
wszelkich wymogow , np. BHP itd.. Jezeli odrgbne przepisy tego wymagajg, Wykonawca jest
zobowigzany do uzyskania wszelkich uzgodnien niezbednych do ich wykorzystania

3.WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Nalezy uzywaé sprzetu wylacznie dopuszczonego przez Inspektora Nadzoru
i zalecanego przez producenta. Prace wykonuje si¢ re¢cznie lub mechanicznie w zaleznoséci od
specyfiki robot, wymagan technologicznych oraz przepisow bhp. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych
robot.
Eksploatowane na budowie urzadzenia 1 sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom
o dozorze technicznym powinny posiada¢ wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji. Bedzie
on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Dokumenty te powinny by¢ dostgpne dla organdéw kontroli w miejscu eksploatacji maszyn
i urzadzen. Na stanowiskach pracy przy stacjonarnych maszynach i innych urzadzeniach technicznych
powinny  by¢  dostgpne  instrukcje  bezpiecznej  obslugi i konserwacji.  Liczba
i wydajno$¢ stosowanego sprzetu bedzie umozliwia¢ przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniami Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym Umowa.

4.WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkéw transportu, jakie nie
wplyna niekorzystnie na stan i jakos$¢ transportowanych materiatdw i bezpieczenstwo pracownikow.
Dostawa materiatbw przeznaczonych do robot budowlanych powinna nastgpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowiska na placu budowy. Srodki i
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urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji, urzadzen itp. niezb¢dnych do wykonywania danego rodzaju robdt. W czasie
transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i wszelkich parametrow technicznych.
Wykonawca bgdzie usuwac na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Urzadzenia powinny by¢ transportowane w fabrycznych opakowaniach w pozycji do wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania W celu zabezpieczenia przed uszkodzeniem.

Przewiduje si¢ przewdz materiatlow bezposrednio od Producenta lub Dystrybutora na plac budowy.
Materialy muszg by¢ rozmieszczone rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczone
przed spadaniem lub przesuwaniem.

Zatadunek jak i wyladunek materialow musi odbywa¢ si¢ z zachowaniem wszelkich $rodkow
ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy tych robotach.

5.WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest do skoordynowania prac instalacyjno-montazowych
z pracami budowlanymi.

Kolejnos¢ prac:
Dostawy nalezy rozpocza¢ od urzadzen o najwigkszych gabarytach. Montaz projektowanych urzadzen
nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z DTR. Instalacje przytaczeniowe elektryczne i wodociggowe
wykonywa¢ dopiero po ustawieniu urzadzen gtownych. Na przygotowanych/istniejacych wczesniej
fundamentach nalezy posadowi najwigksze gabarytowo urzadzenia, tj. zestaw pompowy. Koncowym
etapem bedzie zamontowanie urzadzen kontrolno-pomiarowych.

Montaz urzadzen:

Wykonawca upewni si¢, ze cokoty, na ktorych posadowione zostang urzgdzenia, §ruby mocujace i
ustawienie urzadzen wykonane zostaly zgodnie z zatwierdzonymi rysunkami technicznymi.
Urzadzenia nalezy ustawi¢ w osi, wypoziomowac i utwierdzi¢ poprzez dokrecenie nakretek Srub
dociskowych przy pomocy klucza standardowej dtugosci. Dopuszcza si¢ uzycie zaprawy cementowej
dopiero po uruchomieniu Urzadzenia i jego skontrolowaniu przez Inzyniera pod katem wystepowania
wibracji 1 niestabilnosci.” Montaz wszystkich urzadzen nalezy prowadzi S$ci$§le wg wytycznych
producenta podanych w DTR urzadzen. Urzadzenia i instalacje zabezpieczone wykladzinami
antykorozyjnymi lub chemoodpornymi powinny mie¢ $wiadectwo badan i odbioru kontroli
technicznej. Pompy nalezy instalowa¢ w taki sposob, aby o$ silnika i pompy tworzyly jedng linig
prosta, ewentualne odchylenie nie moze przekracza¢ wartosci dopuszczalnej przez producenta.

Montaz rurociggow:

Wykonawca oznakuje instalacj¢ w sposob umozliwiajacy tatwg identyfikacje wszystkich

rurociggdéw. Proponowany system oznakowania rurociggéw wymagaé bedzie akceptacji Inspektora
Nadzoru.
Montaz rurociaggow wewnatrz obiektu prowadzi¢ zgodnie z ponizszymi zasadami:

- Montaz rurociggdéw nalezy zaczynac od kro¢cow pomp itd. zasadniczych elementow instalacji.

- Rurociagi nalezy mocowaé¢ do gtownych elementow konstrukcji budynku za pomoca podpor statych
(uchwytow) 1 podpor przesuwnych (wspornikoéw 1 wieszakow). Odleglo$ci miedzy podporami zgodnie
z zaleceniami producenta.

- Rury nie mogg posiada¢ widocznych uszkodzen, w takim przypadku nalezy ucigé uszkodzony
odcinek,

- Przed montazem rur nalezy ja oczySci¢ od wewnatrz i na stykach.

24



- W miejscu przejs¢ przewodow przez przegrody budowlane i tawy fundamentowe powinny by¢
osadzone tuleje (w tulejach nie moze by¢ potaczen rur),

- Montaz przewoddéw powinien umozliwia¢ odwodnienia instalacji oraz mozliwo$¢ odpowietrzenia
przez najwyzej potozone punkty,

- Dla instalacji wodociggowej (np. do pomieszczen socjalnych) nie nalezy prowadzi¢ przewodow
wodociagowych 1 cieptej wody powyzej przewodow  elektrycznych, instalacje
z tworzyw sztucznych powinny by¢ prowadzone w odleglosci minimum 10 c¢cm od rurociggdéw
cieplnych, mierzac od powierzchni rur, potgczenia przewodow z armaturg uszczelni¢ np. poprzez
tasme teflonowa, przewody taczy¢ za pomocg uszczelek systemowych lub potaczen gwintowanych.

Polgczenia gwintowane

— Polaczenia gwintowane mozna stosowaé do przewoddw z rur stalowych instalacyjnych przy
ci$nieniu roboczym czynnika nie przekraczajgcym 1,0 MPa,

— Polaczenia gwintowane mozna réwniez stosowa¢ do polaczen przewodoéw z armaturg gwintowang
oraz przyrzadami kontrolno-pomiarowymi, ktorych koncoéwki sa gwintowane.

— Gwinty na koncach rur powinny by¢ rowno nacig¢te i odpowiadaé wymaganiom odpowiedniej
normy. Doktadnos$¢ nacigcia gwintu sprawdza si¢ przez nakrecenie ztgczki.

— Polgczenia gwintowane mozna uszczelniaé¢ za pomocg taSmy, konopi lub pasty.
Polgczenia kotnierzowe

— Polaczenia spawane rurociggoéw i ksztaltek powinny by¢ wykonywane po przygotowaniu koncoéwek
do spawania zgodnie z wymaganiami przedmiotowej normy PN-ISO 6761. Natomiast ksztatty zigczy
spawanych potgczen krdéécow i odgalezien powinny by¢ zgodne z przedmiotowg normg PN-B-69012.

— rurociggi stalowe ocynkowane powinny by¢ taczone przy zastosowaniu gwintowanych kotierzy wg
PN-ISO 7005-1 i gwintowanych tacznikow rurowych ocynkowanych z zeliwa ciagliwego zgodnych z
normg PN-EN 10242. Jako$¢ potaczen spawanych rurociggow, ksztaltek, kro¢cow i1 odgatezien
powinna odpowiada¢ co najmniej klasie W3 wadliwosci ztaczy spawanych okreslanych przedmiotowa
norma PN-M-69775.

Polgczenia spawane

— Wymagania ogolne dla potgczen spawanych okreslone sa w tomie III WTWiO. Wymagania
szczegotowe, w zalezno$ci od rodzaju materialu oraz wymaganej wytrzymatosci, sposob badania i
kontroli spawéw powinny by¢ podane w technologii wykonania rob6t spawalniczych.

Ze wzgledu na istote oraz zywotno$¢ orurowania nierdzewnego wymaga si¢ aby Wykonawca spehniat
ponizsze wymogi:

e Wykonawca musi posiada¢ wdrozona norm¢ dotyczaca jakosci w spawalnictwie w petnym
zakresie wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2.

e Wykonawca musi zatrudniaé spawaczy i operatorow urzadzen spawalniczych spelniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Ci$nieniowej
2014/68/UE.

e  Wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologi¢ spawania WPQR zgodng z
PN-EN ISO 15614.

e  Wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych to minimum poziom "B" wg PN-
ENISO 5817.
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e Zakres badan nieniszczacych - kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna(szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277.

e Personel wykonujgcy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712.

e  Minimum 80% spawow przynajmniej do $rednicy DN200 musi by¢ wykonanych metoda
orbitalng w podwdjnej ostonie argonu z potwierdzeniem jakosci spawu (wydruk).

e Wszystkie rozgatezienia do $rednicy przynajmniej DN150 musza by¢ wykonane metoda
wyciagania szyjek.

Metody spawania stali nierdzewne;j:

Spawanie elektrodg otulong, spawanie TIG oraz MIG/MAG s3 najczgSciej stosowanymi metodami
spawania. Najwyzszg jakosc¢ 1 estetyke potgczen, kosztem niskiej wydajnosci, zapewnia metoda TIG.
Duzo wydajniejszag metoda spawania, gwarantujacg rowniez wysoka jako$¢ potaczen spawanych o
nieco jednak gorszej estetyce, jest spawanie metodag MIG.

Dobo6r materiatéw dodatkowych do spawania:

Dobor odpowiedniego gatunku materiatu dodatkowego jest kluczowym parametrem wptywajacym na
odpornos¢ korozyjng ztaczy spawanych. Spoiwa przeznaczone do spawania

okreslaja normy PN-EN 1600:2002 oraz do spawania metodami TIG i MIG normy PN-EN ISO
14343:2007. W przypadku spawania metodg TIG i MIG/MAG materialem dodatkowym jest rOwniez
gaz oslonowy stosowany w trakcie procesu. Klasyfikacj¢ mieszanek gazowych stosowanych w
procesach spawalniczych ujmuje norma PN-EN ISO 14175:2009 ,,Materialy dodatkowe do spawania -
Gazy i mieszaniny gazow do spawania i procesOw pokrewnych”.

Przygotowanie elementéw do spawania:

Juz na etapie transportu, sktadowania i obrobki stali nierdzewnej nalezy zwraca¢ szczeg6lng uwagg na
to, aby powierzchnia stali nie zostala uszkodzona. Zalecane jest unikanie kontaktu stali nierdzewnych
z innymi materiatami, szczeg6lnie stalami niestopowymi (tzw. czarnymi) oraz miedzig i jej stopami.
Miejsce nawet delikatnego zarysowania powierzchni stali nierdzewnej stala niestopowa (czarng), np.
podczas odbijania zuzla mlotkiem wykonanym ze

stali niestopowej, staje si¢ zrodtem korozji. Dlatego tez powierzchnie i urzgdzenia do przetwarzania
stali nierdzewnej powinny by¢ oddzielone od produkcji, w ktorej przetwarzane sa stale niestopowe,
otdéw, cynk, miedz oraz stopy miedzi.

Urzadzenia stuzagce do ksztaltowania (np. gigtarki) powinny by¢ kazdorazowo oczyszczone, a
wszelakie $rodki smarownicze uzyte w trakcie operacji ksztaltowania powinny by¢ usunigte z
powierzchni stali nierdzewnej. Bezapelacyjnie dopuszczalne jest stosowanie tylko takich narzedzi,
ktére przeznaczone sg dla stali nierdzewnej. Mowa tu o tarczach $ciernych, szczotkach drucianych,
mitotkach do odbijania zuzla ze spoiny wykonanej elektroda otulona,

numeratorach, o ile takowe sg stosowane.
Czyszczenie po spawaniu

Odporno$¢ korozyjna spawanych elementdéw ze stali nierdzewnych jest silnie uzalezniona od stanu ich
powierzchni. Proces spawania wigze si¢ z oddzialywaniem ostrego cyklu cieplnego na maty obszar
materialu spawanego w bezposrednim otoczeniu krawegdzi spawanych elementéw. Obszar ten ulega
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silnemu utlenieniu. Zastosowanie zbyt wysokich parametréow pragdowo-napi¢ciowych procesu
prowadzi wrgcz do zniszczenia stali w obszarze spoiny. Wowczas wypaleniu w nadmiernej iloSci
ulegaja skladniki stopowe nadajace stali wlasnosci antykorozyjne (gldwnie chrom), na powierzchni
stali powstajg wowczas tzw. wykwity. Stali takiej nie da si¢ juz przywrdcic jej pierwotnych wlasnosci
antykorozyjnych, a obszar spawania, do ktorego wprowadzono zbyt duzg ilos¢ ciepla, z czasem bedzie
ulegal zjawiskom korozyjnym. Powstate podczas spawania na powierzchni stali tlenki, jak réwniez
zuzle pochodzace od procesu spawania elektrodami otulonymi powinny zostaé bezwzglednie usunigte,
jezeli zlacze bedzie poddawane dziataniu medium korozyjnego. Czyszczenie po spawaniu
przeprowadza si¢ rdéznymi sposobami, przy czym do najczgsciej stosowanych w  warunkach
montazowych zalicza si¢ szczotkowanie, szlifowanie lub trawienie. Metody te mozna stosowaé
oddzielnie lub tacznie. Nalezy jednak pamigtaé, ze w przypadku szczotkowania stosowa¢ mozna
jedynie specjalnie szczotki druciane z drutami ze stali nierdzewnej 1 krzemu $cisle przylegajace do lica
spoiny wykonanej metoda MAG. Do szlifowania podobnie jak szczotkowania mozna stosowac
jedynie specjalnie przeznaczone do stali nierdzewnej tarcze, tasmy lub kamienie szlifierskie
pozbawione zelaza. Podczas szlifowania trzeba uwaza¢, aby nie doprowadzi¢ do nadmiernego
zmniejszenia grubos$ci spawanego i obrabianego materiatu. Szlifowanie ma na celu gldwnie usunigcie
duzych zanieczyszczen, wykonanie tagodnego przejscia spoiny w materiat spawany oraz ewentualne
wycigcie obszaréw spoin z niedopuszczalnymi niezgodno$ciami spawalniczymi.

W trakcie wykonywania robot budowlano - montazowych nalezy przestrzega¢ nizej wymienionych
norm i przepisow:

- PN-81/B-10740 - stacje hydroforowe. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-83/8836-02 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte pod przewody wodociggowe i
kanalizacyjne. Warunki techniczne i wykonanie

- PN-88/M-54870 - Wodomierze srubowe z pozioma osig wirnika.

- PN-88/M-54907 - Wodomierze Srubowe z pionowg osig wirnika.

- PN-84/B-10735 - Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze.

-PN-81/B-10725 - Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

- BH-81/9122-05 - Wodociagi wiejskie. Bloki oporowe prefabrykowane.

- BN-78/9192-02 -Wodociagi wiejskie. Przewody ci$nieniowe z rur PCV 1 AC i PE.
Wymagania i badania przy odbiorze.

Montaz armatury 1 aparatury kontrolno-pomiarowej :

- Nalezy stosowac¢ armatur¢ odpowiadajacg warunkom pracy (ci$nienie, temperatura) danej instalacji,

- Armatura musi by¢ zgodna z projektem, jesli to wymagane stosuje si¢ armatur¢ przemystowa lub
specjalna,

- Armaturg w instalacjach wewnetrznych nalezy montowa¢ w miejscach dostgpnych, umozliwiajgcych
personelowi eksploatacyjnemu obstuge i konserwacjg.

- Armaturg o masie przekraczajacej 30 kg — niezaleznie od $rednicy przewodu — nalezy ustawiaé na
odpowiednich trwatych podparciach, nie pozwalajacych na przecigzenie przewodow.

- Montaz urzadzen do pomiaru ilosci wody (wodomierze) powinien by¢ zgodny z warunkami montazu
okreslonymi przez producenta. Dla okre$lonej doktadnosci pomiaréw szczegdlnej uwagi wymaga
miejsce 1 sposob montazu oraz zachowanie odpowiednich prostych odcinkow rurociggow
przytaczanych przed i za urzadzeniem pomiarowym przeplywu jesli takie sg wymagane przez
producenta urzadzen.
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- Stosowana armatura powinna mie¢ zaswiadczenia producenta o jakosci oraz swiadectwo badania
szczelnosci przy cisnieniu 1,5 x PN,

- nalezy zachowa¢ wiasciwg kolejno§¢ armatury odcinajacej i zwrotnej w stosunku do kierunku
przeptywu (montaz zgodnie z wytycznymi producenta),

- przed zamontowaniem armatury nalezy sprawdzi¢ jej stan techniczny, Przed montazem nalezy z
armatury usungc zanieczyszczenia, a w przypadkach specjalnych (urzadzenia sprezonego powietrza,
tlenu itp.) rowniez thuszcz, zastosowany jako przejSciowa ochrona antykorozyjna. Nalezy usungé z
armatury za$lepienia.

- urzadzenia do pomiaru ci$nienia nalezy instalowac¢ jak najblizej punktu pomiarowego, w

miejscach nienarazonych na wstrzasy i wibracje, w polozeniu zgodnym z instrukcja montazu,

- stosowana aparatura kontrolno-pomiarowa powinna spetnia¢ wymagania legalizacyjne, doktadnos¢
odczytu urzadzenia musi spelniaé wymogi projektowe, aparatur¢ nalezy montowaé w ltatwo
dostepnych miejscach , widocznych i dobrze o$wietlonych, usytuowanie powinno zapobiega¢ przed
przypadkowym, niemys$lnym zniszczeniem,

Proby szczelno$ci

Proby szczelnosci przewodow transportujacych ciecz nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami. Probe szczelnosci przeprowadza si¢ po catkowitym zakonczeniu
montazu i pozytywnej ocenie wzrokowej polaczen. Badanie szczelno$ci prowadzi si¢ woda z
ci$nieniem probnym wynoszacym 1,5 ci$nienia roboczego , nie mniej niz 1 MPa. Wyniki prob
szczelno$ci uwaza si¢ za pozytywny, jezeli w ciggu 30 minut nie nastgpil spadek ci$nienia probnego
oraz brak jest przeciekdw, w szczegdlnosci na potaczeniach. W razie wykrycia w czasie proby
hydraulicznej nieszczelno$ci potgczen, nalezy usungé wady oraz powtdrzy¢ probe hydrauliczng. Po
zakonczeniu proby szczelno$ci nalezy przeptukac instalacje woda.

Proby szczelno$ci przewodow transportujacych powietrze nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami. Probe szczelnosci przeprowadza si¢ po catkowitym zakonczeniu
montazu i pozytywnej ocenie wzrokowej potaczen. Badanie szczelnosci prowadzi si¢ powietrzem z
ciSnieniem probnym wynoszacym 1,5 ci$nienia roboczego, nie mniej niz 1 MPa. Sprezarka uzywana
podczas badania szczelnosci, powinna by¢ wyposazona W zawoOr bezpieczenstwa (otwarcie
nastagpi przy przekroczeniu wartoSci ci$nienia badania szczelnosci o nie wigcej niz 10%)
Nieszczelnosci lokalizowane beda akustycznie lub przy uzyciu mydlin lub innego s$rodka
pianotworczego. Wyniki prob szczelnosci uwaza si¢ za pozytywny, jezeli nie nastapil spadek cisnienia
probnego.

Dezynfekcja instalacji technologicznych

Dezynfekcje instalacji technologicznych wodociggdw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-
81/B-10740 podchlorynem sodu. Instalacj¢ technologiczng mozna odda¢ do eksploatacji po uzyskaniu
pozytywnych wynikow badan wody zgodnych z warunkami jakimi powinna odpowiada¢ woda
przeznaczona do spozycia przez ludzi.

5.1Rozruch

Rozruch przeprowadza si¢ po zakonczeniu robdt montazowych oraz robot budowlanych i
jest ostatnim etapem inwestycji. Musi on by¢ poprzedzony nastgpujagcymi pracami
przygotowawczymi. Stanowiska pracy musza by¢ zabezpieczone pod wzgledem BHP i p.poz. Rozruch
polega na uruchomieniu i rozpoczeciu pozytywnej eksploatacji. Rozumie si¢ przez to osiagniccie
wymaganych projektem parametrow technicznych oraz technologicznych:

- Istotne jest ustalenie optymalnych parametrow technicznych pracy urzadzen
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- Sprawdzenie dzialania wbudowanych urzadzen i armatury,
- Osiggniecie zaktadanych wydajnosci ujecia wody i pompowni.

W zakres prob rozruchowych wchodzg rozruchy mechaniczne wszystkich zainstalowanych
urzadzen, rozruchy hydrauliczne z uzyciem wilasciwego medium réwniez z uzyciem wlasciwego
medium, ktorego celem jest osiagniecie parametrow technologicznych. Rozruch przeprowadza sig
wraz z wyznaczonym przez przysztego uzytkownika personelem. Po przeprowadzeniu rozruchu
Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia szkolenia zalogi w obstudze urzadzen, eksploatacji
oraz konserwacji urzadzen. Wykonawca zobowigzany jest do przekazania drukowanych materialow
szkoleniowych. W przypadku nie osiggni¢cia zaktadanych ww parametréw Wykonawca usunie wady
oraz braki. Z rozruchu nalezy sporzadzi¢ protokét zdawczo-odbiorczy, protokot zakonczenia prac
rozruchowych, wyniki badan laboratoryjnych.

W szczego6lnoscei czynnosci rozruchu mechanicznego powinny obejmowac (zakres szczegoétowy moze
zosta¢ ustalony przez Inspektora Nadzoru):

-sprawdzeniu prawidlowos$¢ wykonania ksztattek,

-sprawdzeniu prawidtowo$¢ wykonania potgczen przewodow technologicznych,

-sprawdzeniu prawidtowos$¢ wykonania zamocowan i podpér,

-sprawdzenie poprawno$ci wykonania kotwien podstaw pomp i agregatow,

-sprawdzeniu usytuowania elementow instalacji i urzadzen,

-sprawdzeniu prawidlowos$¢ zamontowania armatury, rurociggow i urzadzen,

-sprawdzeniu zgodno$ci tabliczek znamionowych (wielko$ci nominalnych) urzadzen,

-sprawdzeniu prawidtowosci wszystkich polaczen mechanicznych i elektrycznych,

-sprawdzeniu i ew. uzupehienie punktéw smarnych,

-sprawdzeniu droznosci i czystosci przewodow technologicznych,

-sprawdzeniu zgodnosci kierunkéw obrotu urzadzen i silnikow,

-zbiorniki podlegajace dozorowi technicznemu nalezy sprawdzi¢ przez kontrolg §wiadectw wytworcy.
Znakowanie nalezy sprawdzi¢ przez ogledziny,

-sprawdzeniu dziatania wszystkich cze$ci ruchomych instalacji i urzadzen poprzez uruchomienie ich
reczne (tam, gdzie to mozliwe), w szczeg6Inosci sprawdzeniu poddane zostang:

-armatura wyposazona w mechanizm re¢cznej obstugi poprzez sprawdzenie poprawnosci dziatania
elementu domykajacego w calym zakresie ruchu, skutecznego kontaktu wytacznikow krancowych,
dopuszczalnego poziomu opordéw ruchu,

-wszystkie elementy obrotowe (wirniki, waty, itp.) poprzez sprawdzenie ruchu pelnym zakresie
obrotu, dopuszczalnego poziomu oporéw ruchu,

-sprawdzeniu stanu wyposazenia instalacji i urzadzen w materiaty eksploatacyjne (smary, ptyny
eksploatacyjne),

-sprawdzeniu dzialania urzadzen ,,na sucho” (nie dotyczy pomp) bez obciazenia i bez podania medium
1 przeprowadzenie pomiarOw parametrow pracy oraz sprawdzenie wspolpracy calego zespotu,
-wykonania wszystkich czynnos$ci dla urzadzen i wyposazenia seryjnego zgodnie z wymaganiami
DTR i fabrycznych instrukcji obstugi i eksploatacji dla tej fazy uruchomienia.

W szczegdlnosci czynnosci rozruchu technologicznego powinny obejmowac:

-sprawdzenie szczelnosci przewodow,

-sprawdzenie prawidtowosci dziatania armatury (zasuwy, zawory zwrotne, przepustnice, napedow
itd.),

-sprawdzenie poprawno$ci dziatania urzadzen pomiarowych,

-sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu sterowania
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-dokonanie pomiaru natgzenia pradu i poboru mocy podczas rozruchu i pracy wszystkich urzadzen z
napedem elektrycznym, w rzeczywistych warunkach eksploatacyjnych, przy obcigzeniu medium
roboczym,

-dokonanie kontroli pracy silnikow, temperatury tozysk, wywolywanych przez urzadzenia
mechaniczne: drgan, wibracji i hatasu,

-wykonania wszystkich czynno$ci dla urzadzen i wyposazenia seryjnego zgodnie z wymaganiami
DTRIi fabrycznych instrukcji obstugi i eksploatacji dla tej fazy uruchomienia.

-pomiar wydajnosci urzadzen,

-pomiar wysokosci podnoszenia pomp,

-pomiar poboru mocy i nat¢zenia pradu podczas rozruchu urzadzen,

-sprawdzenie drgan i wibracji emitowanych przez pracujace urzadzenia,

-sprawdzenie nat¢zenia halasu,

-sprawdzenie pracy urzadzen sterowanych falownikami,

-sprawdzenie wyposazenia instalacji nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny kompletno$ci
wyposazenia oraz skontrolowanie zaswiadczen o legalizacji aparatury. Ponadto nalezy przeprowadzi¢
proby dziatania aparatury regulacyjnej i blokad.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR WYROBOW I ROBOT
BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czestotliwoscia zaakceptowana przez Inzyniera w oparciu o norm¢ : PN-B-10736:1999; PN-B-
10725:1997 i PN-91/B-10728.

Kontrola jakosci robot polega na biezacym sprawdzaniu zgodnosci wykonania robot
z wymogami podanymi w Specyfikacjach Technicznych i Dokumentacji Projektowej. Nalezy
przestrzega¢ procedur przewidzianych dla odbioru robot zanikajacych, cz¢sciowych, koncowych i
innych. W zaleznosci od charakteru robot badania przy odbiorze moga polega¢ na sprawdzeniu
technicznych dokumentéw kontrolnych oraz przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogow
Specyfikacji Technicznej. Wyniki przeprowadzonej kontroli sg pozytywne, jesli wszystkie wymagania
zostaty spelnione. Je$§li nie spetniono ktoregokolwiek z elementdéw, nalezy faze robot uznaé za
niezgodng z wymaganiami i po wprowadzeniu poprawek przeprowadzi¢ ponowne badanie.

Zamawiajacy z czynnosci inspekcyjnych sporzadza protokét podpisany przez Wykonawce na
wypadek ewentualnych zalecen dla Wykonawcy, ktére winny by¢ wykonane przed podjeciem
dalszych prac.

Kontrola jakos$ci robdt powinna obejmowa¢ nastgpujace badania:

- zgodnosci z dokumentacja projektowa - sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa polega
na poréwnaniu wykonywanych badz wykonanych robot oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodno$ci na
podstawie ogledzin i pomiarow.

- badanie materiatow uzytych do budowy instalacji - nast¢puje przez poréwnanie ich cech z
wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST, w tym: na podstawie dokumentow
okreslajacych jako$¢ wbudowanych materiatow i porownanie ich cech z normami przedmiotowymi,
atestami producentéw lub warunkami okre$lonymi w SST oraz bezposrednio na budowie przez
ogledziny zewngtrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne.
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- sprawdzenie wykonania potaczen rur i kanaléw nalezy przeprowadzi¢ przez ogledziny zewnetrzne
oraz probe szczelnosci.

- wykonanie proby szczelnosSci instalacji wody zimnej i cieptej na ci$nienie zgodnie z PN- 81/B-
10700/00 — Instalacje wewngtrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Wspdlne wymaganie i badania. Z proby sporzadzi¢ protokét podajacy wartosé cisnienia probnego,
czas 1 wynik proby oraz zdefiniowac te cz¢$¢ instalacji, ktora byta objgta badaniem.

- sprawdzenie droznosci i szczelno$ci wykonania instalacji kanalizacyjne;.

- sporzadzenie protokotu wykonania izolacji termicznych na poszczeg6lnych instalacjach — zgodnie z
projektem.

7. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
Odbiodr robdt przeprowadzonych w opisanej specyfikacji szczegdtowej powinien by¢
zgodny z odpowiednimi normami.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

- Odbidr robot ulegajacych zakryciu lub zanikajgcych:

Obowigzkiem Wykonawcy jest zglaszanie Zamawiajagcemu poprzez Inspektora Nadzoru do odbioru
robot ulegajacych zakryciu lub zanikajacych.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Gotowos¢ danej
czeSci  robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika  Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora oraz Kierownika Budowy.

Jezeli Inspektor Nadzoru i Kierownik Budowy uzna odbiér robdt zanikajacych lub ulegajacych
zakryciu za zbedny, ma obowigzek pisemnie powiadomi¢ o tym Wykonawce.

- Odbior czgsciowy i odbior etapowy:

Inspektor Nadzoru moze, wylacznie za zgoda Zamawiajgcego, wystawi¢ protokot odbioru dla
jakiejkolwiek czes$ci wykonanych i zakonczonych prac.

Odbioru czgsciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym.
- Odbiodr koncowy:

Odbiér koncowy przeprowadza si¢ w trybie 1 zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie
o wykonanie robot. Odbioru robdt dokonuje zespot powotany przez Inwestora, z udziatem Inspektora
Nadzoru, po catkowitym zakonczeniu prac i dokonaniu prob.

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ dokumentacj¢ dotyczaca wykonania oraz dokumenty dotyczace prob
szczelnos$ci. Protokot odbioru winien by¢ sporzadzony przy udziale przedstawiciela Uzytkownika.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do przejecia, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
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ostatecznego. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda
zestawione wg wymagan ustalonych przez Inspektora Nadzoru.

Przy dokonywaniu odbioru wymagane jest stwierdzenie i przedstawienie przez Wykonawceg:

e zgodnosci wykonanych robot z dokumentacja projektowo-kosztorysowa, warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot, aktualnymi normami lub przepisami, zasadami
ogoblnie przyjetej wiedzy technicznej oraz umowa,

e przedstawienie wykazu odebranych robot zanikajacych wraz z zaleceniami do tych robét,

e przedstawienie Protokotu z odbioru UDT,

e przedstawienie Deklaracji zgodnosci, atestow PZH oraz instrukcji obstugi,

e stwierdzenie mozliwos$ci przekazania obiektu Zamawiajgcemu,

e przedstawienie dziennika budowy,

e przedstawienie ksiggi obmiaru.

Czynnosci odbioru koncowego obejmuja:

- zapoznanie si¢ i sprawdzenie dokumentow przygotowanych przez Wykonawce,
- oglad instalacji 1 urzadzen,
- sprawdzenie funkcjonalne dziatania urzadzen i uktadow.

8.ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej powinna uwzglednia¢ wszystkie roboty tymczasowe
1 prace towarzyszace, jak rbwniez inne czynnosci, badania i wymagania.

9.PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 Wymagania Ogolne . Sposob
rozliczenia zgodny z umowa pomigdzy Wykonawcg i Zamawiajacym.

Cena obejmuje :

- dostarczenie materiatow i sprzetu na stanowiska pracy,
- montaz wlasciwych urzadzen oraz instalacji, wraz z uruchomieniem,
- uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow.

10.DOKUMENTACJA ODNIESIENIA
COBRTI INSTAL "Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych"
COBRTI INSTAL "Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociggowych"

PN-B-10702:1999 Wodociagi i kanalizacja. Zbiorniki.
Wymagania i badania

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze

PN-EN 10216:2006 Rury stalowe bez szwu do zastosowan

cisnieniowych. Warunki techniczne dostawy.
Cze$¢ 5: Rury ze stali odpornych na korozje
PN-EN 10312:2006 Rury ze szwem ze stali odpornej na korozje¢
do transportu wody i innych ptynéw
wodnych. Warunki techniczne dostawy
PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe
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PN-71/H-86020
PN-EN 10088:2007
PN-EN 12201:2004

PN-EN 1329:2001

PN-EN 1171:2007
PN-EN 593:2001

PN-EN1503

PN-EN 558:2001

PN-EN 1074 :2002

PN-EN 1092-1:1999

PN-ISO 7005-1:2002

EN 1515:2002

PN-EN 1591:2007

PN-EN 12756:2004

PN-EN 719:1999

PN-EN 1708

NORMA
PN-EN-288
PN-EN 25817:1997

PN-EN 1610:2002

PN-EN 681

PN-EN ISO 5817

PN-EN 25817

Stal odporna na korozj¢ (nierdzewna i
kwasoodporna). Gatunki

Stale odporne na korozje. Gatunki

Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw
sztucznych do przesytania wody Polietylen
(PE)

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych
do odprowadzania nieczystosci i §ciekow (o
niskiej 1 wysokiej temperaturze) wewnatrz
konstrukcji budowli. Niezmigkczony
polichlorek winylu (PVC-U).

Armatura przemystowa. Zasuwy zeliwne
Armatura przemystowa. Przepustnice
metalowe

Armatura przemystowa. Materiaty na
kadtuby, pokrywy i zaslepki

Armatura przemystowa. Dhugosci zabudowy
armatury metalowej prostej i katowej do
rurociggdw kotierzowych.

Armatura wodociggowa. Wymagania
uzytkowe i badania sprawdzajace.

Koierze i ich potaczenia. Komierze okragle
do rur,armatury, tacznikéw i osprzetu z
oznaczeniem PN

Kohierze metalowe. Kotnierze stalowe
Komierze i ich potaczenia. Sruby i nakretki.
Kotnierze i ich polaczenia. Zasady
projektowania potgczen kotnierzowych
okragltych z uszczelka

Uszczelnienia czolowe. Glowne wymiary,
oznaczenie i kody materiatowe
Spawalnictwo. Nadzor spawalniczy. Zadania i
odpowiedzialnos¢

Spawanie. Podstawowe rozwigzania
stalowych potgczen spawanych.

TYTUL

Wymagania dotyczace technologii spawania
metali i jej uznawanie

Zlacza stalowe spawane tukowo. Wytyczne
do okreslania pozioméw jakosci wedlug
niezgodnos$ci spawalniczych.

Budowa i badania przewodow
kanalizacyjnych

Uszczelnienia z elastomeréw. Wymagania
materiatlowe dotyczace uszczelek i zlgczy rur
wodociggowych i odwadniajacych.
Spawanie. Ztacza spawane ze stali, niklu,
tytanu i ich stopow (z wyjatkiem spawanych
wigzka). Poziomy jako$ci wedtug
niezgodnosci spawalniczych

Z}acza stalowe spawane tukowo. Wytyczne
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PN-EN 12068:2002

PN-EN 1401-1:1999

PN-B-02480:1986

PN-B-10736:1999

PN-B-10725:1997

PN-EN 805:2002

PN-EN 1917:2004

PN-EN 13101:2004

PN-88/B-04481
PN-B-04452:2002
PN-EN 598:2000

PN-EN 545:2004

PN-EN 1563:2000
PN-ISO 7858-1:1997

NORMA
PN-EN-ISO 5817

Uwaga:

Powolane normy i przepisy nalezy zweryfikowa¢ pod wzglgdem aktualno$ci z chwilg ich stosowania.

do okreslania pozioméw jakosci wedlug
niezgodnosci spawalniczych.

Ochrona katodowa. Zewngtrzne powtoki
organiczne stosowane tgcznie z ochrong
katodowa do ochrony przed korozja
podziemnych lub podwodnych rurociggéw
stalowych. Tasmy i materiaty kurczliwe.
Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych.
Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z niezmigkczonego poli(chlorku
winylu) (PVC-U) do odwadniania i
kanalizacji. Wymagania dotyczace rur,
ksztattek i systemu

Grunty budowlane. Okreslenia, symbole,
podziat i opis gruntow

Roboty ziemne -wykopy otwarte dla
przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania.

Wodociagi. Przewody zewngtrzne.
Wymagania i badania

Zaopatrzenie w wode wymagania dotyczace
systemOw zewnetrznych i ich czesci
sktadowych

Studzienki wlazowe i niewlazowe z betonu
niezbrojonego, betonu zbrojonego widknem
stalowym i zelbetowe.

Stopnie do podziemnych studzienek z
dostepem dla personelu -Wymagania,
znakowanie, badania i ocena zgodnosci.
Grunty budowlane. Badania probek gruntu
Geotechnika Badania polowe

Rury, ksztattki, i wyposazenie z zeliwa
sferoidalnego oraz ich potgczenia do
odprowadzania $cieckow. Wymagania i
metody badan

Rury, ksztaltkii wyposazenie z zeliwa
sferoidalnego oraz ich zlgcza do rurociagow
wodnych. Wymagania i metody badan
Odlewnictwo. Zeliwo sferoidalne

Pomiar objgtosci wody przeptywajacej w
przewodach. Wodomierze do wody pitne;j
zimnej. Wodomierze sprzgzone. Wymagania
TYTUL

Spawanie. Ztgcza spawane ze stali, niklu,
tytanu i ich stopow (z wyjatkiem spawanych
wiazka. Poziomy jakosci wedhug
niezgodnos$ci spawalniczych



Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku stosowania wymogoéw okreslonych prawem polskim

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST-02 INSTALACJE ELEKTRYCZNE I AKPiA

1. CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawiajacego

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt budowlanych w ramach przedmiotowej inwestycji pn. ,,Modernizacja czterech
pompowni wody w miejscowosciach Rokietnica i Tuliglowy w ramach inwestycji pn. " Rozbudowa i
modernizacja gminnej infrastruktury wodociggowej i kanalizacyjnej wraz z uj¢ciem wody oraz

"9

oczyszczalnig Scickow"”.

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych, zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych, objetych zakresem projektu.
Projektant sporzadzajacy dokumentacje projektowa i specyfikacj¢ techniczng wykonania i odbioru
robot budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupethienia lub usci$lenia,
odpowiednie dla przewidzianych projektem robodt, uwzgledniajagce wymagania Zamawiajagcego oraz
warunki realizacji robot, niezbgdne do uzyskania wymaganego standardu i jako$ci robot.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Prace towarzyszace

Zgodnie z Prawem budowlanym do podstawowych obowigzkéw Kierownika budowy nalezy
przygotowanie dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego. Dokumentacja powykonawcza to
dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami w trakcie wykonywania robot oraz geodezyjnymi
pomiarami wykonawczymi. Przez dokumentacj¢ budowy nalezy rozumie¢ pozwolenie na budowe
wraz z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoly odbioréw czesciowych i
koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke
obmiarow, a w przypadku realizacji obiektu metodg montazu — takze dziennik montazu.

Roboty tymczasowe

Roboty tymczasowe to roboty potrzebne do wykonania robot podstawowych. Nie sg jednak
przekazywane zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robédt podstawowych. Roboty tymczasowe
obejmujg m.in. zaplecze tymczasowe budowy, tymczasowe konstrukcje rusztowan, a takze prace,
ktoére sa odnawiane np. podczas niesprzyjajacych warunkow atmosferycznych. Koszty robot
tymczasowych zazwyczaj sg wliczane w koszty ogdlne budowy. W przypadku robot tymczasowych o
znacznej wartosci, Wykonawca i Zamawiajacy osiaggng porozumienie o odrebnym rozliczeniu robot
tymczasowych. Roboty tymczasowe nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
normami oraz wiedzg techniczna.

1.4 Informacje o terenie budowy

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ obowigzujace przepisy wydane przez wiladze centralne i
lokalne oraz pozostale przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
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budowlanymi i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepisow podczas prowadzenia
rob6t budowlanych.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot
budowlanych, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje,
bedzie utrzymywac i zdemontuje tymczasowe urzadzenia oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
prawidlowego funkcjonowania terenu budowy i zabezpieczenia robot budowlanych.

Wykonawca odpowiada za ochron¢ urzadzen na powierzchni ziemi oraz pod ziemig. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych urzadzen w czasie trwania
robot. W przypadku uszkodzenia tych urzadzen Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowane podmioty oraz begdzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy
niezbg¢dnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia urzgdzen na powierzchni ziemi oraz pod ziemig.

Wykonawca ma obowigzek znaé, a takze podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu
stosowanie si¢ do przepiséw dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych z przyczyn
powstatych w nastepstwie sposobu jego dziatania.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy oraz stosowac si¢ do zalecen Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz innych warunkach nie spetniajgcych odpowiednich
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny dla zycia i zdrowia podczas wykonywania robot
budowlanych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne, sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty
tatwopalne begda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob niepowotanych. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywolanym jako rezultat przeprowadzanych robot lub przez jego pracownikow.

1.5 Nazwy i kody robot budowlanych objetych przedmiotem zamowienia
(Wspolny slownik zamoéwien CPV)
45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne

1.6 Okreslenia podstawowe

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespot cech wymaganych dla procesu wytwarzania
lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jakoSci, wymogdw bezpieczenstwa,
wielkos$ci charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobow
oznaczania, metod badan i prob oraz odbiordw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okre§lonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke
badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie o§wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajacy
zgodno$¢ z kryteriami okreSlonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami,
wymogami lub specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.
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Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajacg (certyfikujaca),
stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okre$lonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czesé przewodzgca czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, bedacy czeScig instalacji lub
urzadzenia elektrycznego, ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej znajduje si¢ pod
napigciem, a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego.

Czesé przewodzgca dostegpna — przewodzaca cze$¢ instalacji lub urzadzenia elektrycznego, bedaca w
zasiggu reki, ktora podczas normalnej pracy nie jest pod napigciem, jednak moze si¢ pod nim znalez¢é
w przypadku awarii.

Czes¢ przewodzgca obca — przewodzaca czesC nie bedaca czesdcig instalacji lub urzadzenia
elektrycznego.

Napiecie dotykowe — napigcie pojawiajace si¢ przy zwarciu doziemnym pomigdzy przewodzaca
czescia, ktora moze by¢ dotknigta przez cztowieka, a miejscem na ziemi, na ktérym znajdujg si¢ stopy.
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie cechu urzadzen elektrycznych, z punktu widzenia ochrony
przeciwporazeniowe;j.

Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementéw instalacji oraz przed przedostawaniem si¢ cial stalych i cieczy, ktoérg zapewnia
odpowiednia obudowa.

Obwod instalacji elektrycznej — zespot elementow potgczonych posrednio lub bezposrednio ze
zrodlem energii  elektrycznej, z wykorzystaniem zabezpieczenia nadmiarowo-pragdowego oraz
odpowiednio polaczonych przewodéw elektrycznych. W skiad obwodu elektrycznego wchodza
przewody pod napigciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia, rozdzielcze, sterownicze i
sygnalizacyjne.

Urzgdzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do
wytwarzania, przeksztalcania, przesylania, rozdziatu lub do przetwarzania w inng forme energii.
Oprawa oswietleniowa — kompletne urzadzenie shuzace do potaczenia z instalacja elektryczna,
ochrony zrodla $wiatla przed wplywami zewnetrznymi, a takze do uzyskania odpowiednich
parametréw $wietlnych. Ulatwia wlasciwe umiejscowienie i bezpieczng eksploatacj¢ zrodet swiatla,
tworzy estetyczne formy wizualne dla danego typu pomieszczenia.

Rozdzielnica — zesp6t aparatury odpowiednio dobranej i potgczonej w bloki funkcjonalne, stuzacy do
zasilania odbiornikow energii elektrycznej, zabezpieczania przewodow elektrycznych przed
przetezeniem, realizacji wyznaczonych zadan oraz kontroli obwodow instalacji elektryczne;j.
Uziemienie — zintegrowany zespot srodkoéw i1 urzadzen stuzacy do zapewnienia bezpieczefistwa z
punktu widzenia ochrony przeciwporazeniowej, odgromowej i przeciwprzepigciowe;.

Przewody elektryczne — urzadzenia shuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow i impulséw
elektrycznych w wybrane miejsce.

Kabel elektroenergetyczny — przewdd elektryczny przystosowany do umieszczenia w ziemi.

Zyla robocza — izolowana zyla wykonana z miedzi lub aluminium w przewodzie lub kablu
elektrycznym, stuzy do przesytania energii elektryczne;.

Zyla neutralna — izolowana zyta robocza, oznaczona kolorem niebieskim, w kablach czterozylowych
petni role przewodu ochronno-neutralnego.

Zyla ochronna — izolowana zyta w kablu elektroenergetycznym, oznaczona barwa zielono-zotta,
bezwzglednie wymagana przez okreslone $rodki ochrony przeciwporazeniowe;.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW I
WYROBOW BUDOWLANYCH

Materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach,
aprobatach technicznych). Wszelkie nazwy wlasne produktow i materialow przywotane w projekcie i
specyfikacji technicznej shuzg ustaleniu pozadanego standardu wykonania i okreslenia wlasciwosci i
wymogow technicznych dla projektowanych rozwigzan.

2.1 Warunki dostawy materialow

Wykonawca moze dostarczy¢ materialy na budowe, jesli spetni nastgpujace warunki:
e uzyska akceptacje inspektora nadzoru inwestorskiego,
e  materialy sg zgodne z wymaganiami projektu i specyfikacji techniczne;j,
e  materialy sg wlasciwie zabezpieczone i oznakowane,
e  materialy posiadajg dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do stosowania.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materialow. Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow
niezbednych do wykonania robot. Materialy nie spelniajgce powyzszych warunkéw zostang przez
Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Jesli materialy nie speilniajgce wymagan zostaty
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego, Wykonawca
wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt. Na pisemne wystapienic Wykonawcy Inspektor nadzoru
inwestorskiego moze uzna¢ wade za niemajacg znaczacego wptywu na jako$¢ i funkcjonowanie
instalacji i ustali¢ zakres oraz wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladane materialy byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, uszkodzeniami, niesprzyjajagcymi warunkami atmosferycznymi oraz zachowaty
swoja jakos$¢ i wlasciwosci. Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem budowy lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu i maszyn, ktore nie spowoduja
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych roboét. Sprzet i maszyny uzywane do robot powinny
by¢ zgodne z oferta Wykonawcy i powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w  dokumentach  organizacji robot. Wykonawca dostarczy  Kierownikowi
budowy/Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu i maszyn do
uzytkowania. Sprzet i maszyny bedace wlasno$cia Wykonawcy bagdZz wynajete majg by¢ utrzymywane
w stanie sprawnos$ci i gotowosci do pracy. Sprzet i maszyny powinny by¢ zgodne z przepisami
dotyczacymi bezpieczenstwa i higieny pracy, ochrony srodowiska oraz przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Jakikolwiek sprzet i maszyny nie spetniajace warunkow specyfikacji technicznej zostang
przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot oraz nie uszkodzg przewozonych materiatow, sprzetu
lub maszyn. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy transportowe powinny spetnia¢ wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego. Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen
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obcigzenia na o$ przy transporcie materiatdéw, sprzetu lub maszyn na i z terenu budowy. W przypadku
transportu nietypowych tadunkéw, Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia od
odpowiednich organéw i w sposob ciagly, o kazdym takim transporcie, bedzie powiadamiat
Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco oraz na wilasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia oraz inne skutki spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach na teren budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1 Zgodnos¢ robot z projektem i specyfikacja techniczna

Podstawg wyceny i wykonania robodt jest projekt oraz specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robot budowlanych, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich obowigzujg jak
dla catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub
uchybien w dokumentacji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru
inwestorskiego i Projektanta, ktory dokona odpowiednich poprawek. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacja techniczng. Dane
okreslone w projekcie i w specyfikacji technicznej beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia, pod warunkiem akceptacji przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przy
wykonywaniu robot nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materialdow oraz obowigzujgce
przepisy, w tym rowniez te, ktore ulegly zmianie lub aktualizacji.

5.2 Ogodlne zasady wykonania robdét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektows, wymaganiami specyfikacji technicznej, dokumentami organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego. Roboty ulegajace zakryciu, po odbiorze przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego, nie zwalniaja Wykonawcy z odpowiedzialno$ci. Nastepstwa
jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robot zostang poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego, dotyczace realizacji
robot bedag wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod
grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za kontrolg jakosci robdt i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlgczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatdw oraz robot. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami projektu i specyfikacji technicznej. Inspektor nadzoru
inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowag. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociaggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor
nadzoru inwestorskiego natychmiast wstrzyma uzycie badanych materiatow i dopusci je do uzytku
dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia
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jako$¢ tych materiatdow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialow i robot ponosi Wykonaweca.

6.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania, stosowa¢ nalezy wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed
przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o
miejscu i terminie pomiaréw lub badan. Po wykonaniu pomiaréw lub badan, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.3 Raporty z badan

Wyniki badan beda przekazywane Inspektorowi nadzoru inwestorskiego niezwlocznie, na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie. Obmiar robot bedzie
okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét, zgodnie z dokumentacjg projektows, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw, stanowigcej dokument
pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot. Obmiaru robot dokonuje
Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru inwestorskiego, o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad
lub rozbieznos$ci z ilo$cig robdt podanych w kosztorysie nie zwalniajg Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru
inwestorskiego na piSmie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie jakos$ci wykonanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogodlnego postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego. Gotowosé
danej czgsci robdt do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniu Inspektora. Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z projektem, specyfikacjg techniczng oraz poprzedzajacymi
ustaleniami. Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu przez inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za jako§¢ wykonanych robot.

8.2 Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czeSciowego robot dokonuje si¢ z dla zakresu robot okreslonego w umowie wg zasad jak przy
odbiorze koncowym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.
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8.3 Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
zakresu, jakosci 1 wartosci. Caltkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy oraz jednoczesnym pisemnym
poinformowaniem Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbior koncowy robot nastagpi w terminie
ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
zakonczenia robot i przyjecia dokumentow dotyczacych odbioru koncowego. Odbioru koncowego
robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora nadzoru
inwestorskiego
1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng. W toku odbioru koncowego roboét, komisja
zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W
przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacja projektowa i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
umowie.

8.4 Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru koncowego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastgpujace dokumenty:

. projekt z naniesionymi zmianami,

° protokoty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

. protokoty odbiorow czgsciowych,

. opinie, ustalenia 1 wnioski technologiczne,

. dziennik budowy i ksiega obmiaroéw,

. protokoty z badan i pomiarow,

. atesty, certyfikaty i deklaracje zgodno$ci zabudowanych materiatow,
. inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

W przypadku, gdy wg komisji, prace pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru.

8.5 Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior ostateczny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu wg zasad jak przy odbiorze koncowym.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa, ustalong dla danej pozycji kosztorysu, przyj¢ta przez Zamawiajacego w umowie. Dla
robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ podana przez Wykonawce 1 przyjeta
przez Zamawiajacego w umowie. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie
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ryczaltowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci 1 wymagania sktadajace si¢ na wykonanie robot,
okreslone w projekcie i1 specyfikacji techniczne;.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 z pd6zn. zm.),

e Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamowien publicznych (Dz.U. 2004 nr 19 poz. 177 z
pozn. zm.),

e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004 nr 92 poz. 881 z pdzn.
zm.),

e Ustawa z dnia 12 wrze$nia 2002r. o normalizacji (Dz.U. 2002 nr 169 poz. 1386 z p6zn. zm.),

e  Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny (Dz.U. 1964 nr 16 poz. 93 z pdzn. zm.),

e Ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. Kodeks pracy (Dz.U. 1974 nr 24 poz. 141 z pdzn. zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2002 nr 75 poz. 690 z
pozn. zm.),

e  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie systemOw oceny
zgodno$ci, wymagan, jakie powinny spelia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodno$ci, oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE (Dz.U. 2004 nr 195
poz. 2011 z p6zn. zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie
ogolnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 1997 nr 129 poz. 844 z p6zn. zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401 z pdzn. zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U.
2003 nr 120 poz. 1126 z p6zn. zm.),

e  Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 27 kwietnia
2012r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2012 nr 0 poz. 462 z
pozn. zm.),

e  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2004 nr 202 poz. 2072 z p6zn. zm.),

e  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953 z p6zn. zm.),

e  pozostate obowigzujgce akty prawne, przepisy i normy.
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